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CALENDARIO DE EXAMENES

Master de Robdtica y Automatica
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Periodos de clase E Periodos de examenes
2024 septiembre 2024 octubre 2024 noviembre
L M X J V S D L M X J V s D

L M X J V S D

1 1 2 3 4 5 6 1 2 3
2 3 4 5 6 7 8 7 8 9 10 1|12 13 4 5 6 7 8 9 10
9 10 11 12 13 14 15 14 15 16 17 18 | 19 20 11 12 13 14 15| 16 17
17 18 19 20 | 21 22 21 22 23 24 25|26 27 18 19 20 21 22| 23 24
23 24 25 26 27 |28 29 28 29 30 m 26 26 27 28 29| 30
30

*Fecha limite de cierre de actas de TFM 2023-24

2024 diciembre 2025 enero 2025 febrero
L M X J \Y S D L M X J vV S D

L M X J V S D

1 1 2 2 4 5 1 2
3 4 5 6 7 8 6 7 8 9 10| 11 12 3 4 5 6 8 9
9 10 1 12 13 |14 15 13 14 15 16 17 |18 19 0 11 12 13 14| 15 16
16 17 18 19 20 |21 22 20 21 22 23“25 26 17 18 19 20 21| 22 23
23 24 25 26 27 28 29 27 m 29 30 31 24 25 26 27 28
30 31
L M X J V S D L M X J V S D L M X J W S D
1 2 1 2 2 4 5 6 1 2 i 4
3 4 5 6 7 8 9 7 8 9 10 M |12 13 5 6 7 8 9 |10 MNn
0 11 12 13 14 [ 15 16 14 15 16 17 18 ( 19 20 12 13 14 15 16| 17 18
17 18 19 20 21|22 23 21 22 23 24 25|26 27 19 20 21 22 23|24 25
24 25 26 27 28 |29 30 28 29 30 26 27 28 29 30| 31
31
L2025 juniol  2025julio]
L M X J V S D L M X J V S D L M X J W S D
1 | 1 2 3 4|5 6 1 2 3
5 8 7 s EM 10 n 12 13 4 5 6 7 8 9 10
9 10 N 13 15 14 15 16 17 18 19 20 1M1 12 13 14 15 16 17
16 17 18 19 20 |21 22 21 22 23 24 25 26 27 18 19 20 21 22 23 24
23 24 25 26 27 |28 29 28 29 30 3 25 26 27 28 29 30 31
30
Docencia Master Cierres de Actas Dias Festivos
e 1*semestre: e Especial de Finalizacién: 02/12/2024 e Diadelos Santos: V01/11/2024
16/09/2024 - 10/01/2025 e Ordinaria 1" semestre: 07/02/2025 e Diade la Constitucién: V 06/12/2024
e 2°semestre: e Ordinaria 2° semestre: 12/06/2025 e Sto.Tomds de Aquino: L 27/01/2025
28/01/2025 - 16/05/2025 . Extraordinaria: 09/07/2025 . Patrén de la ETSII: V 21/03/2025
e TFM:31/10/2025 e Dia del Trabajo: J 01/05/2025
Examenes de Evaluacién e  Virgen de Alarcos: L 09/06/2025
e  Especial de Finalizacién Periodos No Lectivos e Corpus Christi: ] 19/06/2025
11/11/2024 - 27/11/2024 . Navidad:
e Ordinaria 1°" semestre: 23/12/2024 - 07/01/2025
13/01/2025 - 24/01/2025 e Semana Santa:
e Ordinaria 2° semestre 14/04/2025 - 21/04/2025
19/05/2025 - 06/06/2025 e Vacacionesverano:
e Extraordinaria Mes de agosto

10/06/2025 - 04/07/2025

Nota: Los horarios pueden estar sujetos a modificaciones por causas de fuerza mayor
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Primer Cuatrimestre

1° Master Grupo unico

2° Master Grupo unico 0.10.2

Segundo Cuatrimestre

Grupo Aula

1° Master Grupo unico 0.10.1
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CALENDARIO DE EXAMENES

MASTER UNIVERSITARIO EN ROBOTICA Y AUTOMATICA
CONVOCATORIA ORDINARIA

L 13/01/25 ‘ M 14/01/25 X 15/01/25 J16/01/25 V 17/01/25 L 20/01/25 ‘ M 21/01/25 X 22/01/25 J 23/01/25 ‘ V 24/01/25
Fundamentos Inteligencia Modeladoyy Sistemas Disefio de Sistemas
fo o Control de Empotradosy .
Matematicos Artificial ; - Robots Lineales

Manipuladores||de Tiempo Real
16.00 16.00 16.00 16.00 16.00 16.00
Robética (_Iontrol de oy Movimiento
) Sistemas no Visién 3D .
Cooperativa ) Inteligente
Lineales
16.00 16.00 16.00 16.00
9/0 0/0 0 0 0 J[ 0 8/0 /06 0/06
Aorendizaie Identificaciény
P . .J Industria 4.0 Control Robots Mdviles
Automatico
Robusto
16.00 16.00 16.00 16.00
0 06 0 06 04/06 0 06 06/06
Arquitecturas s
Visién por
Software para Combutador
Robots P
16.00 16.00




L 09/06/25

M 10/06/25

X 11/06/25

Escuela Técnica Superior
Ingenieria Industrial
Ciudad Real

) 12/06/25

V 13/06/25

L 16/06/25

CALENDARIO DE EXAMENES

MASTER UNIVERSITARIO EN ROBOTICA Y AUTOMATICA
CONVOCATORIA EXTRAORDINARIA

M 17/06/25

X 18/06/25

V 20/06/25

J 19/06/25

Sistemas Sistemas Disefio de Inteligencia Modelado y Fundamentos
) Empotradosy o Control de fo
Lineales - Robots Artificial . Matematicos
de Tiempo Real Manipuladores
16.00 16.00 16.00 16.00 16.00 16.00
Aula 0.11.1 Aula 0.10.1 Aula A1.04 Aula 0.10.1 Aula 0.10.1 Aula 0.10.1
Control de
Sistemas no Visién 3D
Lineales
16.00 16.00

L 23/06/25

M 24/06/25

X 25/06/25

] 26/06/25

V 27/06/25

L 30/06/25

M 01/07/25

X 02/07/25

J 03/07/25

V 04/07/25

Identificaciény

Arquitecturas

Control Industria 4.0 Software para Aprend!z§Je Vision por Robots Mdviles
Automatico Computador
Robusto Robots
16.00 16.00 16.00 16.00 16.00 16.00
Aula A1.04 Aula 0.10.3 Aula 0.10.3 Aula 0.10.1 Aula 0.10.1 Aula 0.10.1
Robética Movimiento
Cooperativa Inteligente
16.00 16.00
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Clases virtuales

’I 700

- 17%

1 730

‘I 830

‘I 830

’I 930

’I 930

2030

HORARIOS DE CLASE

CURSO 1°, CUATRIMESTRE 1°
MASTER UNIVERSITARIO EN ROBOTICA Y AUTOMATICA

Lunes Martes Miércoles

Disefio de Robots

Fundamentos de
Matematicas

Sistemas
Lineales

Modelado y Control de
Manipuladores

Viernes

Sistemas
Lineales

Modelado y Control de
Manipuladores

Inteligencia
Artificial

Sistemas Empotradosy
de Tiempo Real

Sistemas Empotradosy
de Tiempo Real

Disefio de Robots

Fundamentos de
Matematicas

La semana del 16 de diciembre habra clases presenciales por la tarde de 16:30 a 20:30 con los siguientes horarios:

e Lunes. 16.30-18.30: Sistemas Lineales. 18.30-20.30: Inteligencia Artificial
e Martes, miércolesy jueves: 16.30-20.30: Disefio de Robots
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HORARIOS DE CLASE
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- iH_ Escuela Técnica Superior HORARIOS DE CLASE

Ingenieria Industrial CURSO 1°, CUATRIMESTRE 2°

2UCLM '!‘ Gudad Real MASTER UNIVERSITARIO EN ROBOTICA Y AUTOMATICA
Clases virtuales

Lunes Martes Miércoles Viernes

Visién por _
Computador Arquitecturas Visi6n por
Software
Computador
para Robots
Industria 4.0
Identificacién de
Robots Méviles Sistemasy
Control Robusto
L Aprendizaje
Identificacién de Automatico - Aprendizaje
Sistemasy Robots Mdéviles fe
Automatico

Control Robusto
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_H_ Escuela Técnica Superior
Ie Ingenieria Industrial
®UCLMBE N4 N
Clases virtuales

Lunes Martes Miércoles

HORARIOS DE CLASE

CURSO 2°, CUATRIMESTRE 1°

MASTER UNIVERSITARIO EN ROBOTICA Y AUTOMATICA

Control de sistemas

Movimiento

Viernes

cooperativa

Control de sistemas Movimiento no lineales inteligente
no lineales inteligente
Visién 3D Visién 3D Holaaiie Holaaiie

cooperativa

La semana del 16 de diciembre habra clases presenciales por la tarde de 16:30 a 20:30 con los siguientes horarios provisionales:

e Miércolesy jueves: 16.30-20.30. Robética Cooperativa

10



CURSO 2°, CUATRIMESTRE 1°
MASTER INGENIERIA INDUSTRIAL

7

CALENDARIO DE PRACTICAS
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Clases presenciales
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